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Uchopovac pre malé komponenty EGP 64
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Uchopovac pre malé komponenty

Vysoka hustota vykonu. Rychly. Kompaktny.
Uchopovac malych dielov EGP

Elektricky 2-prstovy paralelny uchopovac s hladko beZziacimi zakladnymi celustami vedenymi na valcekovych loziskach

Oblast pouzitia

Uchopovanie a pohybovanie malymi az stredne velkymi
obrobkami s flexibilnou silou a vysokou rychlostou v
Cistych prostrediach, ako je montdz, testovanie, laboraté-
rium a farmaceuticky priemysel

Vyhody - Vase benefity
Najvyssia hustota vykonu pre pouZzitie mensSich rozmerov
uchopovacov

Riadenie cez digitalne 1/0 na jednoduché uvedenie do
prevadzky a rychlu integraciu do existujicich zariadeni

Dvoj- az Stvorstupriova nastavitel'na uchopovacia sila pre
jednoduché prispdsobenie citlivym obrobkom

Bezvdlové, predpité vedenie s prieénymi valéekmi pre presné
uchopovanie takmer konstantnou silou pre vSetky
pripustné dlZky prsta

Vel'mi vysoké maximalne cykly za minitu pre najvyssiu
produktivitu

Kompaktné rozmery pre minimdlne rusSivé obrysy v aplikacii

Osvedcené na MPG-plus zakladni pocas tisic opakovani pre
rovnaké uchopovacie sily a zdvihy s identicky vysokou
tcinnostou

Jednosmerny servomotor bez kief pre pouzitie takmer bez
opotrebovania a dlhd servisnd Zivotnost

Riadenie cez 10-Link UmoZnuje predbezné polohovanie prsta
uchopovaca a vyhodnotenie stavu uchopovaca, ako aj
nastavitelnost Specidalnych reZimov uchopenia.

NOVINKA: mazanie mazivami potravinarskej kvality ako rieSenie
pre lahky vstup do zdravotnickej techniky, automatizacie
laboratérii, farmaceutického a potravinarskeho priemyslu

Sl (] = £ ™

Velkosti Hmotnost Uchopovacia sila Zdvih na celust Hmotnost obrobku
Kvantita: & 0.11.. 0.83 kg 12 ...300 N 3..10 mm 0.07 .. 1.25 kg
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Uchopovac pre malé komponenty

Popis funkcii

Servomotor bez kief pohana zakladnu celust cez ozubeny
mechanizmus.

Zdvih Celuste je synchronizovany pomocou kinematiky
ozubenia a pastorku.

() zakladna celust 3 Prevod
pre pripojenie prstov uchopovaca Specifickych pre Princip ozubenej tyce a pastorka pre centrické
obrobok uchopovanie
@ Vedenie s priecnym valcom ® Pohon
presné uchopenie vdaka vedeniu zakladnej celuste bez Jednosmerny servomotor bez kief
vole

(&) Riadiaca elektronika
Integrovana riadiaca a vykonova elektronika pre
decentralizované riadenie servomotora
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Uchopovac pre malé komponenty

VSeobecné poznamky o sérii

Princip fungovania: Princip ozubenia a pastorku
Material tela: Hlinikova zliatina, potiahnuta
Material zakladnej cel'uste: Ocel

Pohon: servoelektrické, jednosmernym bezkefkovym
servomotorom

Zaruka: 24 mesiacov
Charakteristiky Zivotnosti: na poZiadanie

Rozsah dodavky: Uchopovac vratane bezpecnostnych
informacii a stpravy prisluSenstva s centrovacimi
puzdrami na montaZ uchopovaca a prstov. Produktovo
Specifické ndvody a softvér si mozno stiahnut na schunk.
com/downloads-manuals a schunk.com/
downloads-software.

Uchopovacia sila: je aritmetickym stctom jednotlivej sily
pOsobiacej na kazdej Celusti vo vzdialenosti P (pozrite si
nakres).

Dizka prsta: je merané od referencného povrchu ako
vzdialenost P v smere hlavnej osi.

Presnost opakovania (uchopovanie): je zadefinované ako
rozptyl skutocnej polohy pri 100 za sebou nasledujtcich
zatvaracich resp. otvéracich pohyboch k pevnému obrobku
alebo pevnému dorazu pri rovnakych podmienkach.

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné): je
zadefinované ako rozptyl skutocnej polohy zédkladnej
Celuste pri 100 za sebou nasledujtcich pohyboch k
poZzadovanej polohe z rovnakého smeru pri rovnakych
podmienkach.

Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné): je
zadefinované ako rozptyl skutocnej polohy zakladnej
Celuste pri 100 za sebou nasledujtcich pohyboch k
pozadovanej polohe z oboch smerov pri rovnakych
podmienkach.

Hmotnost obrobku: sa vypocitava zo silového tchopu s
koeficientom statického trenia 0,1 a stupfiom bezpecnosti
2 voci skiznutiu obrobku pri zrychleni v ddsledku gravi-
tacie g. Pre tvarové alebo zachytné uchopenie su tu
vyrazne vyssie pripustné hmotnosti obrobku.

Doby uzatvarania a otvarania: su Cisté doby pohybu
zakladnych Celusti bez prstov uchopovaca Specifickych pre
aplikaciu. Reakcné doby PLC nie st zahrnuté vo vyssie
uvedenych dobdch a pri stanovovani dob cyklov musia byt
zohladnené.

Priklad aplikacie

Pick & Place jednotka pohanana
linedrnym motorom pre dynamické
pohyby.

@ Montazny systém na stipy
® Elektricky linedrny modul ELP

© Elektricky 2-prstovy paralelny
uchopovac EGP




EGP
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Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

Linearny modul Rotacnd jednotka Otoc¢no-uchopovaci modul Pick & Place jednotka

- ™

Pripdjacie kable Indukény bezdotykovy spinac Flexibilny senzor polohy Polotovar prsta

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

Manuadlne nastavitel'na uchopovacia sila: Pomocou integrovaného otocného spinaca mozno uchopovaciu silu v pripade EGP 25
nastavit vo dvoch stupfioch na 100 % a 50 % a v pripade EGP 40, 50 a 64 v Styroch stupfioch na 100 %, 75 %, 50 % a 25 %.

Verzia s 10-Link: Integracia rozhrania 10-Link umoZiuje nastavenie uchopovacej sily, predbeZné nastavenie polohy prstov
uchopovaca a vyhodnocovanie stavu uchopovaca.

Novinka! Rezimy uchopovania s 10-Link: Okrem reZimu uchopenia (FastGrip) pre optimalizaciu ¢asu cyklu pontka verzia I0-Link aj
rezim uchopenia s pulznym zniZovanim uchopovacej sily (SoftGrip) na uchopenie krehkych obrobkov.

Verzia rychlosti S: pre kratSie doby zatvdrania a otvarania vdaka pouZitiu roznych prevodovych pomerov. Moznost tpravy uchop-
ovacej sily uz nie je dostupna.

VoliteI'né monitorovanie stavu cez systém externych senzorov.: Stav uchopovaca mozno monitorovat externymi senzormi.
VoliteI'né dosky adaptéra: MontaZ uchopovaca na prednd stranu, ktord Setri miesto, je umoZnend pomocou volitelnych adaptéro-
vych platni.

KA pripajaci kabel: Pripajacie kable s uhlovym alebo priamym samicim konektorom mozno objednat v rdznych dizkach pre pripo-
jenie uchopovaca k zdroju energie a riadiacemu systému na vyssej tGrovni.

Mazanie mazivami potravinarskej kvality: Produkt Standardne obsahuje mazivd kompatibilné s potravinami. PoZiadavky normy
EN 1672-2:2020 nie st splnené v celom rozsahu. Prislusné certifikaty NSF mozno pomocou tidajov o mazive uvedenych v ndvode na
obsluhu vyvolat na adrese https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp. Komponenty, akymi st napriklad valivé loZiska, linearne vedenia
alebo tImice nadrazov, neobsahuji mazivd kompatibilné s potravinami.
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Technické udaje

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tdaje
Zdvih na cefust

Min./max. uchopovacia sila
Odportcana hmotnost obrobku
Max. povolena dizka prsta

Max. povolena hmotnost na jeden prst
Presnost opakovania (uchopovanie)
Doba zatvdrania/otvdrania
Hmotnost

Min./max. teplota okolia

Trieda ochrany IP

Cleanroom trieda IS0 14644-1:1999
Hlukové emisie

Rozmery Xx Y x Z

Elektrické prevadzkové tudaje
Nomindlne napatie

Nomindlny prad

Max. prad

Elektronika ovladaca

Komunikacné rozhranie

Pocet digitdlnych vstupov/vystupov
Vol'by a ich charakteristiky

Verzia s 10-Link

Hmotnost

Specifikacia

Prenosovy vykon

Port

Presnost opakovania (polohovanie, jednosmerné)
Presnost opakovania (polohovanie, obojsmerné)

Rezimy uchopenia

[mm]
[N]
[kg]
[mm]
[kg]
[mm]
[s]
[kg]
[°d

[dB(A)]

[mm]

vl

[A]
[A]

[kg]

[mm]

[mm]

Uchopovacia sila

Rozmery a max. zataZenia

Uchopovacia sila
=100 % 5% =50% —25%
400
300
200
100
z
w
L[mm] 20 30 40 50 60 70 80
DlZka prsta

Rezimy uchopovania s 10-Link

[ Mx max.3.5 Nm
My max.6 Nm

[l Mz max. 9 Nm
[l Fz max. 250N

Uchopovacia sila
- FastGrip

/

SoftGrip

[N]

STl

Doba zatvaranialotvarania

EGP 64-N-N-B
0310980

10
75/300
1.25

80

0.24

0.02
0.49/0.49
0.8

5/55

30

5

<70

64 x 35 x 114.7

24

0.15

2

integrované
Digitalne vstupy
21-

1383545
0.83
V1.1
oM2
Class B
+0.2

+0.2
FastGrip, SoftGrip

® Uvedené momenty a sily predstavuju statické
hodnoty, vztahuji sa na kazdd zakladnu
Celust a mdZu sa vyskytovat sicasne.
ZataZenia sa smu vyskytovat dodatocne k
momentu vytvorenému uchopovacou silou.
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Hlavny pohlad
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Vykres znazorniuje zakladnu verziu uchopovaca s otvorenymi celfustami, @ Pripojka uchopovata Electricka pripojka
bez zohladnenia rozmerov nizsie popisanych volitefnych prvkov. @ Pripojka prsta @ Hibka otvoru pre centrovacie

puzdro v protilahlom diele

Maximdlne povolené precnievanie prsta
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L™ je ekvivalentné maximalnej povolenej dizke prsta, vid tabulku
technickych ddajov.
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Uchopovac pre malé komponenty

Konstrukcia cel'uste

Verzia 10-Link IOL

64
14 |
@ N\\TL\ : ]
H o ds
AR L
100NN
1 L

Vertikdlne umiestneny hranol Horizontdlne umiestneny

hranol

Obrobok, ktory sa uchopuje pomocou troch kontaktnych bodov, mozno
spolahlivo uchopovat s vysokou opakovatelnostou. Systém s viac ako
tromi kontaktnymi bodmi je predimenzovany. Vykres znazorfiuje dve
alternativne konStrukcie prsta uchopovaca pre koaxidlne a radidlne
uchopenie valcovitého dielu.

Adaptérova platina

M12, 5-kolikovy

Poloha prstov uchopovaca a uchopovacia sila je pri verzii 10-link flexibilne
nastavitelna. Nakres zobrazuje rozmerové zmeny verzie 10-Link v
porovnani so zakladnou verziou, ktorti najdete v hlavnom pohlade.

Adaptérova platina
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@ Pripojka uchopovaca Hibka otvoru pre centrovacie

@ Vhodné pre centrovacie puzdra puzdro v protifahlom diele

Adaptérové platne st vybavené tesniacim krizkom* pre priame pripojenie
privodu vzduchu, pridavnymi centrovacimi puzdrami a skrutkami na
upevnenie uchopovaca. *Volitelné len pre pneumatické pohonné
mechanizmy

Opis Ident. ¢.
APL-MPG-plus 64 0305547

® Nastavcova doska sa objedndva samostatne ako volitelné
prislusenstvo.

@ Nezahrnuté v rozsahu dodavky

Adaptérové platne st vybavené tesniacim krdZzkom* pre priame pripojenie
privodu vzduchu, pridavnymi centrovacimi puzdrami a skrutkami na
upevnenie uchopovaca.*Volitelné len pre pneumatické pohonné

mechanizmy
Opis Ident. ¢.
APL-MPG-plus 64 0305547

® Nastavcova doska sa objedndva samostatne ako volitelné
prisluSenstvo.
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Polotovary prstov s BSWS ABR-BSWS-MPG-plus 64

Medzery prstov s BSWS
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@ Pripojka prsta Objem obrabania

Polotovary prstov pre prispdsobenie na mieru pre obrabanie s integro-
vanym systémom rychlej vymeny celusti pre presné a rychle vymeny
prstov.

Opis Ident. ¢. Rozsah dodavky
ABR-BSWS-MPG-plus 64 0302898 2

Polotovary prstov ABR-MPG-plus 64

Zahrnuté v rozsahu dodavky

Medzery prstov so systémom rychlej vymeny celfuste umoznuju rychlu a
manudlnu vymenu prstov uchopovaca. Mechanické rozhranie k
uchopovacu je uZ integrované. Do medzery prsta sa musi obrobit iba
Specificka geometria obrobku.

Opis Ident. ¢. Rozsah dodavky
ABR-BSWS-MPG-plus 64 0302898 2

Modularna montazna automatizacia

12+0.02 12
L TMé i
6. _1x45°

(73)
/>04 (4x)\Z9

17% 7 4/
() I —
O I

s 7

9+0.02
4.5

64
48.4

24 34

@ Vhodné pre centrovacie koliky

Vykres zndzorfiuje polotovar prsta, ktory moze zakaznik prepracovat.

Opis Ident. ¢. Material Rozsah dodavky
ABR-MPG-plus 64 0340215 Hlinik (3.4365) 2

@ Uchopovace
Adaptérova platfia ASG

Linearny modul CLM/KLM/LM/
ELP/ELM/ELS/HLM

Uchopovace a linearne moduly mozno skombinovat so Standardnymi
adaptérovymi platiiami z moduldrneho montazneho systému. Viac
informacii sa nachddza v naSom hlavnom kataldgu "Moduldrna montazna
automatizacia".
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IN 40 indukéné bezdotykové spinace

Upeviovacia sada pre FPS

©®
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@ Vyvod kéabla Indukéné bezdotykové spinace
Priamo namontované monitorovanie koncovej polohy.

Opis Ident. ¢&. Casto v kombinacii
IN 40-5-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 ®
INK 40-S 0301555

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507

CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO8-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 [
V2-M8 0301775 ®
Vi-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Pre snimanie dvoch poldh st pre kazdu jednotku potrebné dva
snimace. Volitelne st k dispozicii predlZovacie kdble alebo rozdelovace
snimacov. Dal3ie produktové varianty snimaca, doplfiujlice informécie
a technické Gdaje ndjdete v kapitole katalégu, ktord sa venuje
snimacu.

Nasledujuci senzor polohy FPS mdze rozlisit medzi piatimi
programovatelnymi oblastami, alebo spinacimi bodmi na zdvihu
uchopovaca, a mdze sa pouzit v spojeni s PC ako meraci systém.

Opis Ident. ¢.

AS-FPS-MPG 64 0301764

® Tato upeviovacia sada sa musi objednat samostatne ako
prislusenstvo.
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Flexibilny senzor polohy

Snimac FPS-S Vyhodnocovacia elektronika
FPS-F5

Flexibilné monitorovanie polohy aZ do piatich pozicii.

Opis Ident. & Casto v kombinacii

Upeviovadasadapre s
AS-FPS-MPG 64 0301764

simac
FPS-S13 0301705
Whodnoeovadiaelektronika
FPS-F5 0301805 [ )

pedlieniekiba
KV BGO8-SG08 3P-0050 0301598

KV BG08-SG08 3P-0100 0301599

® Pri pouzivani FPS systému, sa vyZaduje FPS senzor (FPS-S) a elektro-
nicky procesor (FPS-F5 /F5 T) pre kazdy uchopovac, ako aj upeviiovacia
sada (AS), pokial je to uvedené. Predizenia kablov (KV) sii dostupné
volitelne - pozrite si kapitolu "PrisluSenstvo" v katalégu.
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Pripdjaci kabel napajania napdtim/signalov
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KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC's otvor- ©2 Kabel s priamym samitim
enymi pramefmi drdtov konektorom
Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné pre pripojenie prisluSnych komponentov k riadeniu alebo sietovému zdroju. Pripajacie kdble disponuju na jednej strane
4-polovou zasuvkou M8 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenie. Pripdjacie kdble si vhodné tak na pouZzitie v taznej retazi, ako aj
na torzné aplikacie.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3 Casto v kombindcii
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripdjac kibel napsjania napatimisignalov - vhodny pre energeticd retez a odolnjvaitori,zéswwka M, ioved

KA GLNO804-10-00200-A 1310371 2 4.8 33.7 10 M8

KA GLN0804-10-00500-A 1310375 5 4.8 33.7 10 M8 [ )

KA GLNO804-10-01000-A 1310379 10 4.8 33.7 10 M8

KA GLNO804-10-02000-A 1442994 20 4.5 32 10 M8

Pripdjac kibel napjania naptimisignalov - vhodny pre energeticd refaz a odolnj ot tori, zéswwka M8, whlovs

KA WLNO804-10-00200-A 1310372 2 4.8 27.9 10 18.9 M8

KA WLNO804-10-00500-A 1310376 5 4.8 21.9 10 18.9 M8

KA WLNO804-10-01000-A 1310381 10 4.8 21.9 10 18.9 M8

KA WLNO804-10-02000-A 1442996 20 4.5 25 10 20 M8

® Dodrziavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s krdtenim.
Zvycajne byvajli 10-ndsobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Pripdjaci zasuvny konektor zdroja napajanialsignalov

KBU-...-G KBU - ... - W
VTR
\é/\?y
N |
w0a T 8
L2 |
KBU -...-G Zasuvka s priamym vystupom (8) Pripojka na strane modulu D1 - max. priemer pripojova-
KBU - ... - W Zasuvka s uhlovym vystupom @ Zasuvka cieho kébla

Zasuvné konektory slizZia na pripojenie produktov SCHUNK k zdroju napédtia. K tomu mdZe byt pouzity zdkaznicky kabel. Jednotlivé pramene vodi¢ov mozno
prispajkovat k spajkovacim kolikom zasuvného konektora.

Opis Ident. ¢. D1 (max.) L2 D2 L3 D3
[mm] [mm] [mm] [mm]

Kéblovy konektor

KBU-M8-G 4P 1506418 5 37 12 M8

KBU-M8-W 4P 1506422 5 25 28 M8

® Pre pripajaci kdbel sa odporuca, aby mal prierez kazdého pramena vodi¢a hodnotu min. 0,25 mmz2.
prierezu vodicov ndjdete v dokumentacii prislusného produktu.

Informécie tykajlice sa dizky kabla a miniméalneho
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Pripajaci kabel pre napdjanie napdtim a komunikaciu 10-Link
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KAG... Pripdjaci kabel s priamou zésuvkou (8) Pripojka na strane modulu Stcast pripojovacieho
KA W... Pripdjaci kabel s uhlovou zdsuvkou @ Zasuvka konektora
Pripajaci kdbel SAC s otvor- @ Kébel s priamym samicim
enymi pramefmi drdtov konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

Pripajacie kable st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadiacemu systému. Pripajaci kabel disponuje na jednej strane 5-kolikovou
zasuvkou M12 a na druhej strane otvorenymi vodi¢mi pre individudlne pripojenia. Pripajacie kable st vhodné tak na pouZitie v taznej retazi, ako aj na torzné

aplikacie.

Opis Ident. &. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]

Pripajaci kabel 10-Link - kompatibilita s taznou retazou a torznymi prvkami

KA GLN1205-10L-00500-A 1387207 5 4.8 38 15 M12

KA GLN1205-10L-01000-A 1387209 10 4.8 38 15 M12

KA WLN1205-10L-00500-A 1387210 5 4.8 39 15 28 M12

KA WLN1205-10L-01000-A 1387211 10 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.




EGP 64

Uchopovac pre malé komponenty

PredlZovaci kabel pre napajanie napatim a komunikaciu 10-Link
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KV G... Kablové predizenie s priamou zasuvkou (8) Pripojka na strane modulu

@ Zasuvka

Koniec kdbla s priamym
konektorom

Stcast pripojovacieho
konektora

@ Kébel s priamym samic¢im
konektorom

Kébel s uhlovym samicim
konektorom

KV W... Kablové prediZenie s uhlovou zésuvkou

Kablové prediZenia st idedlne vhodné na pripojenie prislusnych komponentov k riadeniu alebo pouZitie vo funkcii prediZovacieho vedenia. Kablové
prediZenia disponujii na strane modulu 5-pélovou zasuvkou M12 v priamom alebo uhlovom vyhotoveni a na druhej strane 5-pélovym konektorom M12 v
priamom vyhotoveni. PredlZovacie kable st vhodné tak na pouZitie v energetickej retazi, ako aj na torzné aplikacie.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3

[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kablové predizenie 10-Link - vhodné pre ta7né retaze a kritenie

KV GGN1205-10L-00200-A 1387195 2 4.8 41 15 M12
KV GGN1205-10L-00500-A 1387199 5 4.8 41 15 M12
KV WGN1205-10L-00200-A 1387202 2 4.8 39 15 28 M12
KV'WGN1205-10L-00500-A 1387205 5 4.8 39 15 28 M12

® DodrZiavajte minimélny polomer ohybu kablov kompatibilnych pre kablovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kédble kompatibilné s kratenim.
Zvycajne byvaju 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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